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Test des entrées analogiques du ROBOT RARE
Dans ce cours nous présentons les entrées analogiques le schéma, la configuration
programme MCC, le calcul avec le nombre de points.
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Présentation des entrées analogiques
CAN = Convertisseur Analogique Numérique (en anglais : ADC = Analog to Digital Convertor)

Un convertisseur analogique numérique est un systéme qui fait une correspondance entre
une tension analogique et une valeur numérique.
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Dans notre programme les entrées analogiques sont sur 10 bits c’est-a-dire de 0 a 1023, donc
1024bits.

5v correspondra a 1023 donc 0.0048yv par point
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Structure du programme RAPE avec les entrées analogiques

Toujours le programme des entrées.

Proje.. x| Files | Classes | Services | testca.. [l || test_Entrees
B[ 18f4740_rape_multi_vi_01 Source | Hist
-- Header Files 43 #d
[ Important Files 44 #d
(g Linker Files ac 24
[i}- Source Files 46 #d
..... B 15/47k40_test_12.c 47 #d
----- @ af47k40_test_carre.c 48
----- @ af4740_test_cyde_roue_avec_ralenti+ retour_P&.c .
----- @ af47k40_test_cyde_roue_avec_ralentissement_P4.c -
----- @ 18f47k40_test_cyde_roue_p5.c 51
----- @ af47k40_test_rotation.c
. 52 #d
----- B main.c 53 wd
E§|--- MCC Generated Files c4
..... @ I:||'|:.|;|]_I.: 1
o 55 #d
..... B prog_escalier_V1.c 55 #d
----- @ test_cyde_aleatoire_P7.c .
. _ 57 #d
..... I@ test_cyde_roue_continu_P3.c 53 #d
----- @ test_cyde_roue_continu_P4_arret obstade.c
. 1]
----- @ test_depla_wirtuel.c &0
test Entrees_base Pl.c 61
----- @ test Enfrees P1_options.c
. . 62 #d
----- B test_sorties_P2.c 63 #d
&-[§ Libraries :
&-[fF Loadables o -
€5 #d
66
k40_rape_multi_V1_01 - Dashb... | main() - Navigator x| [ | €7  #d
B 12c_SDA € w
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SYSTEM Initialize();
SPIZ Initialize();
PWM3 Initialize()://dr
FWM4 Tnitialize():

INTERRUPT GlobalInterruptEnable():
INTEERUOPFT PeripherallnterruptEnable():

TME1l Tnitialize():
TMR1 StartTimer():
TMR4 Tnitialize():
THME4 StartTimer():
EXT INT Imitialize(}:

Jfff!ff!fffff/ff/f!!f!!i!! qqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqqq
FEEEETFEEET AT irdiririiriiririiiriiriiiidrirrriiidriiriiriiriiiiiriiriiririirdiriirisiss
while (1)

SRR R R A R R A R AR A R A A A R R AR A A R A A AR A AR A A R A A A AR A AR A AR AR R A AR AR AR AR AR AR R AR A AR AR AR

FM tempo 100ms ()
FM tempo_ 500ms () ;
commande sorties():;

FELEPLPEFEIAAA i fri77/fede avance un pas/// /7 /A FHF0iiriiey

cycle (): //cycle grafcet
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cycle (): ffcycle grafcet

if (fm kit S500ms ) {

princE("\r\n"):

printcf (" Ed ", cmpt rous GR)://
printf (" cmpt _roue DR);
printf{"anal centrale, ®d " , capteur_ central avant ANO) ;
printf{"ana3 tension, %d " , tension batterie AN3);

}

printf("ana0 centrale,%d ", capteur_central_avant_ANO);

printf("ana3 tension,%d ", tension_batterie_AN3);

les fichiers créés par MCC

=3

CC Generated Files
adcc.c

=

device_config.c
eusartl.c

=]
el

IBEREEREREESTEEE

examples

ext_int.c
i2c1_master.c
interrupt_manager.c
MCC.C

MEmory.c
pin_manager.c
pwm3.C

pwm<.c

spid.c

drme -




LDPCH = channel;
ADCCHObits . .ADON = 1;

ADCONObits . .ADCONT = 0O

ADCCHObits . ADGD = 1;

while (ADCCHObits.ADED)
{
}

Dans le adcc.h on retrouve les informations concernant cette opération

adc_result © ADCC GetSingleConversion(acdcc channsl © channel);

Vérification sur notre robot sur la cellule centrale
En utilisant une feuille de papier on peut établir la valeur en fonction de la distance :

cm blanc lice fond noir granuleux

abscisse blanc noir
40 100 100

3.4 Test des entrées analogiques du ROBOT RARE

11/2023



3.4 Test des entrées analogiques du ROBOT RARE

11/2023
30 194 194
25 215 220
20 276 261
15 334 360
10 503 470
5 644 644
3 595 601

Titre du graphique
700
600
500
400
300
200

100

40 30 25 20 15 10 5 3

blanc noir

On constate que la cellule est presque linéaire (ce qui est une bonne chose pour simplifier le
programme) et quelque soit le type de matériaux en réflexion on a pas de changement sur le signal.

On pourra faire la méme chose avec la batterie.



